UNIVERSIDAD POLITECNICA DE MADRID

17 5

POLITE’NICA

Resolucién de la Universidad Politécnica de Madrid por la que se hace publica la adjudicacion del
Suministro de un robot manipulador portable a incorporar a la plataforma Summit XLHL para el
Grupo de Investigacién de Robética y Cibernética del Centro Automatica y Robética de la
Universidad Politécnica de Madrid
1. Entidad adjudicadora.

a) Organismo: Universidad Politécnica de Madrid. Rectorado.

b) Dependencia que tramita el expediente: Oficina de Transferencia Tecnoldgica.

c) Numero de expediente: SU-16/16 OTT.

d) Direccion de Internet del perfil de contratante: http://www.upm.es/perfildelcontratante

2. Objeto del contrato.
a) Tipo de Contrato: Suministro.
b) Descripcién: Suministro de un robot manipulador portable a incorporar a la plataforma Summit
XLHL
c) Lote: No procede.
d) CPV:42997300-4
e) Acuerdo marco: No procede.
f)  Sistema dindmico de adquisiciones: No procede.
g) Medioy fecha de publicacién del anuncio de licitacion: No procede.
3. Tramitacién y procedimiento de adjudicacion.
a) Tramitacion: Ordinaria.
b) Procedimiento: Negociado sin publicidad.
4. Valor estimado del contrato: 28.925,62 euros
5. Presupuesto base de licitacion.
Importe neto: 28.925,62 euros IVA excluido. IVA (%) 21. Importe total: 35.000,00 euros.
6. Adjudicacion:
a) Fecha: 27 de julio de 2016
b) Contratista: ROBOTNIK AUTOMATION, S.L.L.
c) Importe o canon de adjudicacion: Importe neto: 28.821,00 euros. IVA (%): 21. Importe total:
34.873,41 euros.
d) Plazo de ejecucion: 9 semanas
Madrid, 27 de julio de 2016

EL VICERRECTOR DE ASUNTOS ECONOMICOS
Antonio Hidalgo Nuchera
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